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1. WSiTQP:

l.lPrzedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegorowej specyfikacji (ssr) sq wymagania dotyczqcewykorrania i odbioru robot lwiqzanycn 2 ifinaczaniem drr"* do zabiegowp ie lgg n acy.l ny ch or az wykon a n iem za b i'eg ow p i" ri g n r"yj n ych d rzew zlokalizowa nych
fi#:l:rt:,i,y?':jl,.,'Nr!I,,v czarnv" e"i-",Ji nieruirromosciacn ,t,no*r!.i.n

1 .2Zal<res stosowan ia SST
SzczerJolowa specyfikacja techniczna (ssr) stosowana jako dokument kontraktowyprzy zlecaniu i rearizacji usrug zwiqzanycr, z'klrettqdrlgw_pr.yari'ziych na drogachgminnrrch oraz nieruchomosclach stanowiqcych wtasnose Gminy czarny Bor.
1.3Zakres robot objgtych SST
Ustalerria zawarLe.w njniejszej specyfikacji dolyczq zasad prowadzenia robotzwiqzanych z korektq drzew * .iqgr.l-, Jiog- g;innych oraz nieruchomosciachstanowiqcych wlasnosc Gminy Czarny Bor.

,1".aOg6lne wymagania dotyczqce robot
wykoniawca jest. odpowiedzialny za zgodnosc wykonywanych prac z zakresemrzeczowym i przedmiarem, jakosc wykonywanych prac oraz bezpreczenstwow czasie ich prowadzenia.
wykonawca odpowiada za ewentualne szkody wrasnosci prywatnej i publicznejnp..ogrcdzenia, pojazdy, sieci teletechni czne.
Wykonawca zobowiqzany jest do:
- utrzymania ruchu publicznego na drodze,- dokorrywania uzgodnien odnosnie sposobu i czasokresu prowadzenia robotw obrq:bie napowietrznych Iinii teletectrnicznycrr. wykonawca pokrywa kosztewentuirlnych wylqczen zasilania sieci, r -"
- oznakowania terenu robot zgodnie z.,,lnstrukcj q o oznakowaniu robot prowadzonychw pasie drogowym,' oraz w uzgodnienii,u z zriiiiriiv*.
1.5 Okreslenia podstawowe

;:t?H?l:;:H:'"''' 
podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi

2. MATE:RIALY:

Farba r-rlegajqca biodegradacji, nie zawieraiqca rozpuszczalnikow chemicznychlub inne' zaakcepto*ur" pzez Zamawialq."go. sposob znaczenia drzew musibye zaak:.ceptowany przez strony umowy.
Do uslugri pierqgnacji drzew nie jest wymagane stosowanie materiarow.

3. SPRZET

Jakikolwiek sprzgt, maszyny rub narzgdla r]e gwarantuiqce zachowania wymaganjakosciovvych robot i przepisow Broz -rorirne 
przez Zamawiaiqcegozdyskwalifikowane iniedopuszczonedorobot.



wykonawca winien wykazac siq mozliwosciq korzystania z nastqpujqcego sprzqtu

- pil rrechanicznych i rgcznych do wycinki drzew i krzewow,
- drabiny,
- podnoSniki hydrauliczne lub sprzqt alpinistyczny,
- rqbaki do rozdrobnienia galqz:,
- trans;portu pozyskanego w wyniku wycinki drewna i zrqbkow.

4. TRI\NSPORT

wybor srodkow transportu drewna i zrqbkow powinien byc dostosowany do jegoobiqtosci, technorogii natadunk u otazodregtosci iransportu.

5. WYKONANIE USI.UG:

5.1 wyrznaczanie drzew do wykonania zabiegow pierqgnacyjnych.
- o6s7ry/t?n e z map sytuacyjnych lokalizacli OLew,
- sprawdzenie gatunku i parametrow dendrometrycznych,
- naniersienie na pniu drzewa dyskretnego znaku ideniyfikacyjnego.

5.2 Pir:lqgnacja drzew:
Roboty' pielggnacyjn.o-konserwacyjne drzew obejmujq wykonanie cigc sanitarnychi korekcyjnych zgodnie z zakreiem prac, wykonanie skrajni drogi, zrgbkowaniamechanicznego gatgzi pozyskanych w wyniku [ietqgnacli, wywiezienL zrqbko w pozateren drogi.
- cigciia sanitarne, zapobiegajqce rozprzestrzenianiu czynnika chorobotworczego,poptzez usuwanie galqzi porazonych przez chorobq, polamanych lub martwych,- cigcia korygujqce, majqce za zadanie poprawienie niefozystnycn efektowniewla$ciwej konstrukcji drzewa, takich iak zaburzenie statyki drzewa na wskutekpochylenia pnia, jednostronnej lub asymeirycznej korony,
- ciqcia skralni drog-i, polegajq na wycinaniu konarow i galgzi drzew od strony jezdnido wyr;okosci 5,50m, umoziiwialqce swobodny, bezkorizyjny przelazd pojazdoworaz do 3,00m nad chodnikami dla zapewnienia btezpieczensiwa przethodniow.
- ciqcia pielqgnacyjne, dokonywac poza okresem gniazdowania ptakow.
Przy wykonaniu ciqc pierqgnacyjnych drzew przudto'owa stopnie utrudnienia:| - ciqcia pielggnacyjne bez uiiudnien - ,rr*rnie galqzi odcinkami z mozlwosciqich swc'bodnego zrzucania pod drzewo w qqyprJk, pracy z podnosnika przyciqciegalqzi z koniecznosciq przesterowania do 30 % i orony drzewa.ff . r:iqcia pielggnacyjne z utrudnieniami usuwanie galqzi i konaroww bezposrednim sqsiedztwie budynkow, linii energetyc znych, telefonicznychlub inn'ych utrudnien znaiduiqcyctr siq bezposrednio poo koronq i w najbli Zszymotoczerriu drzewa, ciqcie galqzi z 'koniecznoscil 

usuwania galqzi odcinkamiz koniecznosciq wykorzystania lil p.omocniczych do opuszciania wigkszychkonarow' z ograniczonq mozliwosciq ztzuc,ania urobku pod drzewo.W prz\/padku pracy z podnosnika wietot<rotn y-- wjazd w celu zalozenia linpomocrriczych oraz opuszczenia urobku, z konieLznosciq przesterowania do 30%korony drzewa.



6. KONTROLA JAKOSCI USTUG

6.1. Cgolne zasady kontrolijakosci robot
w czirsie kontroli szczegolna uwaga bqdzie zwtacana na sprawdzenie zgodnosciprowadzenia robot z umowE, zleconym zakresem i normami.

6.2. Kontrola wykonania robot
Kontrola robot przy odbiorze pierqgnowanych drzew dotyczy:
- ilosci zdjgtej masy korony drzewi,
- prawidlowosci wykonanych ciqc.

7. OBII/IIAR ROBOT:

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiarow robot
Podstawq dokonywania obmiarow, okreslajqcq zakres prac do wykonania bgdzieprotokot typowania robot.
7.2. Je,dnostki obmiarowe
Jednor;tkq obmiarowq jest 1 sztuka drzewa.

8. ODI3IOR ROBOT:

Szczegolowe zasady odbioru okreSla umowa.


